Programozhaté

CDI gyujtas

(gyujtasértékek feltoltése,miiszaki adatok)

kezelési és szerelési
utmutato
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Mdszaki adatok

-M(kodési feszlltségtartomany: 6-18V DC

-Nyugalmi aramfelvétel: kb. 9uA

-Mikrokontroller és a led, a motor miikodése kozbeni aramfelvétele: 33mA
-Jeladd fesziiltség minimum: 2,5V AC

-Gyujtotekercs fesziltsége: 200-300V AC

-A gyujtas 1-15000 RPM-ig programozhato, de ezen fordulattartomany felett is
mUkodik, csak a PIC atadja a vezérlést az alap gyujtasnak

Gyujtasérték feltolto szoftver, rendszerkovetelmény

-min 486 DX processzor vagy gyorsabb
-min 16 MB RAM vagy tobb

-4X-es CD-ROM meghajto, vagy DVD-ROM
-70 MB szabad tarhely

-16 bites szinfelbontds vagy magasabb
-COM1 port

-Operacios rendszer: Win 98/Win Xp (el6fordulhat, hogy az Xp COM1 drivert igényel,

alaplaptol fuggben!)

Csatlakozasok

A nyak forrasztasi oldalan jeldlve vannak a vezetékek csatlakozasai:

-GND: Jarm{ vazara csatlakoztassuk, ez a test.

-+12V: Akkumulator pozitiv csatlakozasara gyujtaskapcsolon keresztil
-PICKUP: Tekercses jelado jelvezetékének csatlakozasa

-KILL: Gyujtaskapcsoldn keresztil testelni, ha letesteljik, a motor leall!
-A: Alternator / gerjeszt6tekercs csatlakozasa

-IC: Ignition Coil / gyujtétrafd jelvezetékének csatlakozasa

Vezetékszinek:

-GND: Barna

-+12V: Sarga-Fehér
-PICKUP: Kék

-KILL: Z6ld-Fehér
-A: Piros-Fehér
-IC: Fekete-Fehér



4. Jelzések és a gyujtas PC-hez valo csatlakoztatasa

A gyujtas dobozan talalhatd egy LED és mellette a DB9/RS232 csatlakozo, ebbe az
aljzatba csatlakoztassuk be a csomagban talalhatd COM1 vezetéket, majd a vezeték
masik felét csatlakoztassuk a szamitogép COM portjara ( Kdézben, a gyujtas kilon
tapfesziltséget nem igényel.) Miutdn kész vagyunk ezen lépésekkel, telepitsik fel a
mellékelt CD-rél az SPIgnition wizard, nevl gyujtasvarazslo szoftvert. Ha elindul a
telepités, de nem megy végbe, akkor a szamitégéplink nem tartalmazza a Microsoft
NET Framework 1.1-et.

Inditsuk el a CD-r6l a dotnetfx.exe fajlt és installdljuk a NET Framework-6t, ha
végeztlink, telepitsiik Ujra az SPIgnitiont. Ha kész vagyunk, johet a gyujtas
programozasa a kovetkez6 utasitas alapjan.

5. SPIgninition Wizard, kezelése
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reference

lows_rpr_advance

mif_rprm

mMaK_rpm

rprn_step

prescaler

lowe_rpm_pulze True

zcr_pulze

gilent_time

pulze_palarity

MiF_Engine_rpm

delay_multiple




Tablazatban foglalt értékek:

A Data ful aktiv!

reference= hivatkozas/referencia, az automatikusan megadott érték megfeleld.

low rpm advance=alap fordulat Iépték/gyari beallitds megfelels, de a mellékelt Excel
tablazatbdl kiolvashatd mas érték is, viszont ennek fliggvényében valtozik a fordulat.

min rpm= minimum fordulat, ahol a mikrokontroller aktiv szintre allitja magat (ha
pl.: 3000-ret adunk meg, akkor 3000 fordulat/perctél fog a mikrokontroller mikodésbe
lépni.)

(Kisebb lokettérfogattal {<125ccm} rendelkez6 motorokndl érdemes 4000 feletti fordulatot
megadni minimumként!)

max rpm= maximum fordulat, ahol a mikrokontroller kikapcsolja magat és alapra
all a gyujtasszog. (A megadott maximum fordulat felett is van gyujtas, m(ikddik a motor.) A
minimum és maximum fordulattartomanyok kézott aktiv a mikrokontroller, és futnak a
szoftverben megadott adatok.

rpm step-= fordulat [épték, itt lehet megadni, hogy a minimum és maximum
fordulattartomanyok kdzétt mekkora fordulatléptékenként Iépjen a PIC . igy, mondjuk 100-
as léptékeknél minden egyes 100-as fordulatndvekedésnél a MAP flilnél be lehet allitani az
el6gyujtasszoget, a fordulat-el6gyujtasszog gorbét az adatok mellet 1évé grafikonon
tekinthetjiik meg.

prescaler= a gyarilag beallitott érték a megfelel6 a PIC16F84A-hoz

low rpm pulse= A beallitadsnal a True a megfelels, mivel ilyenkor kapja meg a PIC a +5V

jelet
SCR pulse= SCR impulzus/Marad a gyari értéken
silent time= Marad a gyari beallitas

pulse polarity= Impulzus polaritasa/digitalis Low=0/0V, vagy High=1/5V, tekercses
jeladénal=0, hall jeladénal=1

min engine rpm=Minimum motor fordulat /a megadott érték alatt a PIC ledllitja a
motort (balesetnél-esésnél automatikus motorleallitas.)

delay multiple=  Tobbszoros késleltetés/gyari érték a megfeleld, ez 6ns.
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A CD-n mellékelt Excel tablazat segitséget nyujthat a kitoltésben!

A fenti értékek beallitdsa utdn kattintsunk a Map filre, itt a fordulat fliggvényében be tudjuk
allitani az el6gyujtasszoget, a fentebb megadott értékek alapjan mar automatikusan be
vannak allitva a szogek, de ezt megvaltoztathatjuk oly médon, hogy az egérrel rakattintunk,
atirjuk, majd az ENTER billentyd megnyomasaval lezarjuk. A valtoztatasokat kovethetjiik az
adatok mellett |évé grafikonon.
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Miutan ezzel is elkésziiltlink feltdlthetjik a gyujtasvezérl6 modulba az altalunk megadott
értékeket. (Ellenérizzlik, hogy a gyujtds csatlakoztatva van-e a PC-hez.)

A PROGRAMOZASKOR BIZTOSITSUNK, AKAR EGY 9V-0S ELEMMEL A
GYUJTASNAK TAPFESZULTSEGET!



A feltoltést az UPDATE ikon megnyomasaval

indithatjuk.

Az Update a kék nyil
formdju ikon!
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Az értékek feltoltése utdn a Table filre kattintva a periédusonkénti fordulatokat, és a

hozzajuk tartozo el6gyujtasszog értékeket megtekinthetjik. (A Deg=degrees=fok, jeloli

fokban az el6gyujtasszog értékeket.)
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Ha mindent megfelel6nek véllink, akkor visszaszerelhetjiik a gydjtasmodult a jarm(be. Ha
rendelkeziink laptoppal, vagy tablet PC-vel akkor ezt a programozast helyben is
elvégezhetjik, a gyujtasmodul kiszerelése nélkiil!

UGYELJUNK ARRA, MINDENT HELYESEN CSATLAKOZTATTUNK-
E A LEIRAS ALAPJAN, MERT HA BARMIT IS FELCSERELTUNK, AZ
A MODUL KAROSODASAHOZ VEZETHET!

Ha mindezzel megvagyunk johet az elsé inditas. Ha a leiras alapjan bekotottiink mindent,
kapcsoljuk be a gyujtast és inditsuk a motort. (A programozo vezetéket ne felejtsiik el
lecsatlakoztatni a motorrdl!) Ha a gyujtasmodul megkapja a jeladétdl a kell fesziiltséget,
akkor a kék LED vilagitani kezd. Ha nem vilagit, akkor a jeladd nem ad kell§ fesziiltséget, vagy
nincs jol csatlakoztatva a gyujtasmodulhoz.

Segitségért forduljanak e-mail-ben bizalommal hozzam!
muller_szabolcs@citromail.hu



