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1. Bevezetés

2. PID szabalyoz6 diszkretizalasa

A folytonos idejii PID szabalyozo6 egyentlete a kovetkezs:
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Harom paraméter jellemzi: A — ardnyossagi tényezs, Tp — differencialasi

idéallando, T — integralasi iddallandé. Hajtsuk végre a diszkretizalast: T'
mintavételi periodusidével

z(t) — {xp} xp = x(ty)

y)  —Awt  we=yk),

ahol t,, = kT (k € Z), tovabba alkalmazzuk a differencialas és integralas leg-
egyszeriibb diszkrét kozelitését a kovetkezSképpen:
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Vezessiik be a kovetkezd jeloléseket :
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ezekkel a diszkrét ideji PID szabalyoz6 egyenlete a kovetkez§ lesz:
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A gyakorlatban ennek rekurziv forméajat tudjuk alkalmazni. Ennek képzésé-
hez allitsuk el {yx} és {yr_1} kiilonbségét:
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Ennek specialis eseteként a PI szabalyozé rekurziv egyenletét a kovetkezd-
képpen kapjuk:
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