A szabalyozassal szemben tdmasztott kovetelmény:

e,

« a stabilis » az allandésult allapotbeli - feleljen meg a mindségi
muikddés; hiba minél kisehb; kovetelmenyeknek.

A kovetelmény kielégitése kompromisszummal:

» meg kell valtoztatni » jarulékos tagokat kell
a szabalyozas struktirajat; a szabalyozasi korbe iktatni;

A szabalyozas jelatviteli tulajdonsagait javito szervek beiktatasa - a kompenzalas.

 milyen jelatviteli tagokkal lehet a kivant mingséget elérni;

Kompenzéalas korlatai: » fizikailag létrehozhatok-e a kivant mindségi tulajdonsagu tagok;

* a tagok beiktatasanak milyen kedvezétlen hatéasi lehetnek.

* soros kompenzalas _
a jelformalo tagot az eléremend agba sorosan van beiktatva

Kompenzalas fajtai: » visszacsatolt kompenzalas

a szabadon nem valtoztathaté paraméteri tagot fogja at a visszacsatolas

* parhuzamos kompenzalas
a szabadon nem véltoztathaté paramétera taggal
parhuzamosan kapcsolt tag alkot ered6 jelformalo hatast.
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Aranyos negativ visszacsatolas

Frekvencia fliggso negativ visszacsatolas
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