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Aszinkrongépek felépitése
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Aszinkrongépek miikodése

Valtakozoaramu,haromfazisu halézatra kapcsoljuk az allorész tekercseléseét.
60 f1

Létrejon egy forgdé magneses mezd No= fordulatszammal.

Ennek hatasara az allorész tekercsben is fesziiltség indukalédik
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allorész tekercsben az U, és U, k6zotti fesziiltség hatasara aram indul
eg. Az I, aram hatasara a forgo magneses fluxus keletkezik, amely
pcsolodik a forgorész rovidrezart kalickaival, vezetdivel. Ez a mez6 a

orész tekercselésben U,, fesziiltséget (Uiz = 2w N f 2% D maxk &2) hoz
, melynek hatasara aram indul meg. V2 (All6 allapotban f,=f))
oresz tekercselésére nyomaték kezd hatni, és a forgorész megindul,
dig a magneses mezd forgasanak iranyaba. A forgorész sebessége
eri el a magneses mezo forgasi sebességét. A forgé mez6 forgasa
€sz fordulatszama kozotti szazalékos kiilonbséget a slip (s) adja.

No—nN
- 0 48 60:f1 (1-s)




Stator Windings

Rotor Bars

AC Motor |













Sene

G
L
)

S gzem

Oro




11V O1

Félamotoros Uzem

S

/ Mbi

"o










Aszinkron motorok it




I—-







Aszinkron motorok inditasa(5)

Beszélhetiink még mélyhornyu
kalickas aszinkron motorokradl,
illetve kétkalickas aszinkron
motorokrol, melyeket a 50kW
teljesitmeény felett alkalmaznak.



Aszinkron motorok
fordulatszam-valtoztatasa

* Allorész frekvenciajanak valtoztatasaval
A polusszam valtoztatasaval

szlip valtoztatasaval (csuszogytrts
epeknel!)
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A hatasfok ¢s a coso valtozasa a terhelési tenyezo / T / tiiggveénycben:

A e P=y3- Ul > PZ\/B_'U-I-sin(p
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