FUNKAMATEUR-Bauelementeinformation

Alphanumerische Lichtemitteranzeigeeinheit

vQC 10

Werk fiir Fernsehelektronik Berlin

KenngroBien (b, = 25 °C)

Kurzcharakteristik

min. typ. max. ® Vierstellige Anzeige, bestehend aus

- o vier 5 X 7-Punkt-LED-Matrizen, die
Lichtstirke' *bei Ui, =5V Ly 25 - - Hed nebeneinander auf einer durchkon-
Lichtstdrkenverhiltnis! 2° von Dioden- Ty« ~ - 2,8 L . 4
punkt zu Diodenpunkt bei Uy, = § V Temn t‘.iktxerten Leiterplatte angeordnet
Wellenldnge der maximalen spektralen O, 630 665 690 nm sind X .
Emission? ® Als Lichtemitter werden rotieuch-
H-Eingangsstrom bei Uce = 5,25V, Tiu - - 0,08 mA tende GaAsP-Chips eingesetzt.
Uy=24V ® Zeichenhéhe 7,5 mm
L-Eingangsstrom-Daten =Ipup - - 2 mA ® Die vierstelligen Punktmatrizen sind
L-Eingangsstrom-Takt bei ~Iic - - 0,8 mA anreihbar.
Uce =525V, Uy =04V ® Einsatz vorzugsweise fiir Datenerfas-
Eingangsdiodenspannung bei -U - - 1,5 v e
Ure=475V —L =12 mA 1€ ’ sungsgerite, Buchungs- und Faktu-

cc > Cc— . . .
Zeileneingangsstrom bei Uy, =5V Iz - - 500 mA rierautomaten, SChrelbm.aSChmen’
Stromaufnahme bei Ugc = 5,25 V Tee - - 68 mA NC-Steuerungen und Kleincompu-
Temperaturkoeffizient der Lichtstirke  —TK|, - - 1,0 %/K ter
bei d, =25...85°C
Reduktionskoeffizient der Gesamtver-  —TKpy, - - 15 mW/K

lustleistung bei d, = 25...85°C

1 Lichtstirkemessung erfolgt an einem beliebigen Diodenchip mit einem Offnungswinkel von

15° £+ 3°
2 t,=250ps, T=1:10

3 Priifung durch visuelle Kontrolle auf der Basis von Vergleichsmustern

4 Halbwertsbreite max. 40 nm

< o
Taktimpuls 7,5V ]t l U4
1,5V l l 1.5V
Datenimpuls 7,5V 7,5V
5 |ty

Bild 1: Impulsdiagramm zur Ansteuerung einer VQC 10
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Bild 2: Abmessungen der LED-Anzeigeeinheit
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Bitd 3: BemaRRung und AnschluBBbelegung
(1D1,2cp?,4D3,5¢p2,7i.V., 8D2,9cp3, 11 D4,
e | 12 cp4, 14 U, 15 D5, 16 Masse, 17 27, 18 Z6, 19 Z3,
JS‘YNC 20 21, 21 Z2, 22 24, 23 Z5, 24 Masse, 3, 6, 10, 13 War-
meableitstifte nach Masse)
1L |7kt . L .
DunKel e Zallen- Zeihen Stellon- Bild 4: Ub'ersmhtsschaltpla.n zur Ansteuerun.g einer
steuerung  kode kode kode mehrstelligen alphanumerischen 5 X 7-Anzeige
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MEEEEEE R e O v =5V
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Applikation

Die Applikationsschaltung einer 16stel-
ligen Anzeigeeinheit ist im nebenste-

henden Bild dargestellt. Die Matrixan- A e—
zeigen H1 bis H4 sind untereinander so ZAT O

. . . ZA 2 O
verschaltet, dal insgesamt sieben Zei- 5V
len-, fiinf Daten- und 16 Taktleitungen Rgﬁ
zu bedienen sind. Die Ansteuerlogik 1k l—é
stellt einen Kompromill zwischen Bau- 1
elementeaufwand, AnschluBzahl und D§6212 g 1 s
moglichst einfacher Ansteuerbarkeit ﬁﬁ? gfg RG gg’; 3 é 52
dar. Zur Ansteuerung der Zeilentreiber DAzG o2l [po2 i 4 gi
dient die Dekoder-IS D1. Dadurch ist DA3o DI3) DO} qsE yn s < S5

s 1 P . . - DAL o \DI4 D04}
es moglich, bindr durch die Zeilensi- CAD ol oo AToe o Lt 1 o
gnalé ZAO bis ZA?2 jede Zeile einzeln CA7o sl oos 3 1= < c2
zu aktivieren bzw. alle inaktiv zu hal- CA2© Rkl ¢ 2 —7 v 03
ten. Die nachfolgenden Treibertransi- |—<DE7 A o
storen schalten die Zeilenanschliisse ICE2) OF1 o 2 vac 10
nach Ugc. Da alle entsprechenden 1MD) £2) p3 |15 Ui
Spalitenleitungen der Anzeigen H1 bis RES|D 2 (] 27
H4 zusammengefaBBt sind, dient zur CAZo— j 1.5 57
Lastanpassung zwischen Ansteuer- und CALo s S5
Anzeigeeinheit IS D2. Die Gewinnung 3 g;
der 16 Taktsignale ermoglicht ein \; c3
1-aus-16-Dekoder D3 (74 154). Um de- ) [ Ch
finierte Taktimpulse zu gewihrleisten, I-i/: vac1o H3 VQC 10
wurde ein Freigabeeingang benutzt. 17127 1.7
Fir das Zeilenmultiplex wurde eine 77 =7
Frequenz von 1kHz gewiéhlt. Die dar- 57 87
aus folgende Bildfrequenz von etwa LS o5 I 6i5
140 Hz erweist sich als ausreichend. 13 ¢1 g o1
2 g c2
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