Periféridk megvaldsitdsa modularis bedgyazott rendszerekhez IT ( AVR )

4.4 Digital-analog atalakito

A DAC egységen helyezkedik el egy LM311N komparator valamint egy
DACO800LCN tipusu digital-analog atalakité integralt aramkér.

A tuskesoros csatlakozén a 21-28-as szamu tuskéken keresztul vezérelhetd
a 8 bites digital-analdg atalakito integralt aramkér. Ezen aramkér bemenetei TTL
kompatibilisek. Kimeneti jelének fels§ fesziultség hatarérieke trimmel
potenciométerrel allithatd be. A beallitott jel 100 ns alatt all be, a hiba kisebb, mint
+1 LSB.

A komparator pozitiv bemenetére, az analég bemeneti egységen levd
valasztdkapcsoldval kivalasztott analég jel keril. A komparator negativ
bemenetére, a digital-analég atalakité integralt aramkdr kimeneti jele kertl, melyet
O0sszehasonlitia a pozitiv bemeneten kapott jellel. Akkor nulla volt a kimenet
feszlltsége, ha a negativ bemeneten talalhaté jel nagyobb, mint a pozitiv

bemeneten levo.
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5. abra: a DACO0800LCN integralt aramkor felépitése
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4.5 Analog-digital atalakité

A Multi Application Board-on talalhat6 ADC egységen van egy
ADCO804LCN tipusu analdg-digital atalakité. Ez egy 8 bites, szukcessziv
approximacios moédon miikddd integralt aramkoér. Konverzids hibaja kisebb, mint
+1 LSB, beallasi ideje 100us.

Az analég-digital atalakité kimenete a tiskesoros csatlakoz6 7-15-6s szamu
tiskéire vannak kivezetve. Az integralt aramkdr bemeneti jelként az ANALOG

INPUT egységben talalhaté valasztd kapcsold analég jelét kapja meg.



Perifériak megvalositisa moduléris beagyazott rendszerekhez I (ARM®)

3.6 Motor

A fité-hémeré rész mellett lett elhelyezve a motor nevezetii szekcid, mely f6
egysége egy kisméreti DC motor, ami ventillatorlapatokkal van ellatva, és
kézvetlenil a hdémérséklet-érzekeld flitéellenalldas parosra van iranyitva. A
tiskesoros csatlakozorél j6vd szabalyozd jel el6szér az SN74LS139N tipusu
integralt aramkérre keril, mely egy dual 1/4-es demultiplexer, majd ennek két
logikai kimenete a TD 62003AP tipusu 7 csatornas darlington kapcsolas két
bemenetére keriil, mivel a flitéellenallashoz hasonléan a motor meghajtasa is a
csatlakoztatott adapter altal szolgaltatott, stabilizalatlan tapfesziltséggel térténik. A
motor maga egy mechanikus relén keresztil van vezérelve, melynek a
behlGzasahoz szilkséges teljesitményt is az el6bb emlitett integralt aramkér
biztositja. A relé atkapcsolasaval a forgasiranyt lehet valtoztatni.

A motor mellett talalhaté még egy infra diéda, valamint vele szemben van
elhelyezve az érzékeld parja, ugy, hogy a ventilator lapatjai kdzéttiik haladnak el,
igy a DC motor sebességének mérésére hasznalhatjuk. Az ez altal kapott jel a 10.
tijére lett kivezetve a csatlakozénak. A 74LS14 tipusu IC alkalmazasa altal ez a

periféria is TTL jelszinten vezérelhetd.

3.7 Analég-digital atalakité

Taladlhaté még a panelen egy ADCO804LCN tipusszamu analég-digital
atalakité integralt aramkér, mely egy szukcessziv approximaciéos modszerrel
miikodd, 8 bites atalakité. Konverzids ideje 100us, hibaja kisebb, mint +-1 LSB. A
mellette elhelyezett trimmer potenciométer szolgal a kalibralasara, vele a V.2
referencia fesziltséget allithatjuk. Bemenetként a digital-analég atalakité
szekcioban levé komparatorra juté analdg jelet kapja meg, melyet — ahogy azt az
elézéekben mar emlitettem - az analég bemenet részen talalhato
valasztokapcsoldval valaszthatunk ki. Digitalis kimenete a tliskesoros csatlakozé 7,

8,9, 10, 12, 13, 14, 15-6s szamu tiiskéire van kivezetve.
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