9.20. abra. Tizenkét kivezetéses
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9.3.4. Polusvaltos motorok

Kiilonbozo fordulatszamok elérésére késziilnek a polusviltos motorok.
v &t fordulatszam elérésére hasznaljak a Dahlander-kapcsoldst. Ennek lényege,
hogy a tekercsek kozéppontjait is kivezetjilk. Két fordulatszdim kettds teker-
caeléssel is elérhets, amelyek koziil az egyik nyolc-, a masik hatpolusit.

Harom fordulatszam elérésére az elézé két tekercselés koziil az egyiknek
Lozéppontjait is kivezetjiik.

MNégy fordulatszam elérésére mindkét tekercselés k6zéppontjait is kivezet-
nile (kétszeres Dahlander).

9.7. tdbldzat

Gyakorlati adatok villamos motorok
aramfelvételére kW-onként, A

Halozati fesziltség, V
Aramnem o
i10 220 190 380
Feven- 11,2 5,6 —
tevlizist 12 5,7 6,6 3,2
1 Liroinfazisn 7 3,5 4 2

111 220 V-08 halozatbol 3 kW-os egyfiazisu motor
L 3= 17,1 At vesz fel.



